


Синичка42 - це платформа-ретранслятор 
на базі fpv дрона з автономною системою 
керування (АСК)

Вступ



проблема Обмежена дистанція застосування керованих 
безпілотних систем через складні ландшафтні 
умови та протидії засобів РЕБ.



Рішення Дрон-ретранслятор з АСК без модуля GPS. 

Вирішення проблеми 
радіогоризонту



Особливості 
рішення FPV дрон

з програмним 
забезпеченням Betaflight.

АСК
АСК працює за допомогою 
машинного зору, що дозволяє 
системі не використовувати GPS 
для утримування позиції та мати 
імунітет до засобів РЕБ.

Адаптивність 
інтеграції
з різними модулями 
ретрансляції керування 
та відео.

Ретранслювання 
протоколу
 управління дронами Crossfire через 
модулі ELRS та TBS.



Технічна 
реалізація та 
унікальність 
виробу

Промисловий комп’ютер  
Одноплатний комп’ютер з цифровою камерою, 
який через взаємодію з польотним 
контролером керує дроном-ретранслятором.

Програмне забезпечення 
Алгоритм утримування позиції дрона  
по візуальному орієнтиру.

Утримування азимуту  
Автономне утримування позиції також фіксує 
азимут з можливістю корегування.

Ретрансраляція відеозв’яку 
Передача відео з керованої безпілотної 
системи через відеопередавач дрона- 
ретранслятора.

Ретрансляція керування  
Перехід на управління керованою безпілотною 
системою в режимі автономного утримування 
позиції дроном-ретранслятором.



Методи застосування

Оператор

Дрон типу 
літак

FPV дрон/

квадрокоптер

Наземні 
дрони

Ретранслятор

Підключити передавач та відеоприймач до 
дрона-ретранслятора

Оператор в ручному режимі управління 
виводить дрон на потрібну позицію та 
фіксує її утримування відповідною 
командою з пульта керування. Подальший 
політ у межах визначеної оптичної 
позначки відбувається в автономному 
режимі.

Після активування режиму утримування 
позиції, дрон-ретранслятор автоматично 
переходить у ретранслювання керування 
з приймача на передавач,  
що дозволяє подальше керування  
іншою безпілотною системою

По закінченню виконання задачі на безпілотній системі, пілот переключається 
на керування дроном-ретранслятором для його повернення



Оцінка 
готовності 
розробки

Розробка основних модулів завершена

Пошук рішень для шифрування відеопередачі між 
дроном-ретранслятором та оператором

Продовжується тестування різних антен та частот 
для покращення якості ретрансляції 

Розробка візуальної навігації для створення місій 
на дроні-ретрансляторі 

Відбувається застосування в бойових умовах 
Збройними Силами України



Потенціал для масштабування

Поточна можливість підприємства  
виготовляти до 30 виробів на місяць,  

з можливістю збільшення до 100

Програмне забезпечення не має обмежень 
по масштабуванню
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